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EP6228 | 8-Kanal-10-Link-Master

Das 10-Link-Modul EP6228 erméglicht den Anschluss von bis zu acht 10-Link-Teilnehmern, den sogenannten 10-Link-Devices. Dies kdnnen
10-Link-Box-Module, Aktoren, Sensoren oder Kombinationen aus beiden sein. Die Verbindung zwischen dem Modul und dem Teilnehmer erfolgt als
Punkt-zu-Punkt-Verbindung. Die EtherCAT Box wird iiber den EtherCAT-Master parametriert. 10-Link ist als intelligentes Bindeglied zwischen der
Feldbusebene und dem Sensor angelegt, wobei Parametrierungsinformationen tber die 10-Link-Verbindung bidirektional ausgetauscht werden kdnnen.
Die Parametrierung der |0-Link-Devices mit Servicedaten kann aus TwinCAT heraus Gber ADS erfolgen oder sehr komfortabel Giber das integrierte
10-Link-Konfigurationstool.

In der Standardeinstellung akzeptieren die Kanéle der EP6228 sowohl 10-Link Devices als auch Standard-Sensoren mit 24 V DC.

Ubertragungsraten 4,8 kBaud, 38,4 kBaud und 230,4 kBaud

Anschlusstechnik M12, schraubbar

Spezifikationsversion 10-Link V1.1, Class A 10-Link V1.1, Class B

10-Link-Schnittstellen 8

Nennspannung 24V DC (-15 %/+20 %)

Distributed-Clocks ja -

Leitungslange max. 20 m

10-Link-Sensorversorgung L+ 24V DC, 0,7 A je Port, >° 4 A fiir 8 Ports 24VDC, 1,4AjePort, X 11,2 A

10-Link-Sensorversorgung 2L+ - 24V DC, max. 4,0 A je Port, 3 4,0 A fiir je 2 Ports

Stromaufnahme aus Us 130 mA typ. + Last

Anschluss Spannungsversorg. Einspeisung: 1 x M8-Stecker, 4-polig; Weiterleitung: 1 x Einspeisung: 1 x 7/8"-Stecker, 5-polig; Weiterleitung: 1 x
M8-Buchse, 4-polig 7/8"-Buchse, 5-polig

Potenzialtrennung 500 V

Gewicht ca.250g

Betriebs-/Lagertemperatur -25...+60 °C/-40...+85 °C

Schwingungs-/Schockfestigkeit gemaB EN 60068-2-6/EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit/-Aussendung gemaB EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

Schutzart/Einbaulage IP 65/66/67 (gemaB EN 60529)/beliebig

Zulassungen CE, UL CE, UL in Vorbereitung

ZK1090-3xXX-XXXX Leitung fiir EtherCAT-Signalein- und -ausgang
ZK2020-3xxx-XXXX Leitung fiir M8-Stromversorgung

Verwandte Produkte

EP6224 EtherCAT Box, Industriegehause, 4-Kanal-10-Link-Master, IP 67
EPP6228 EtherCAT-P-Box, Industriegehause, 8-Kanal-10-Link-Master, IP 67
EL6224 EtherCAT-Klemme, 10-Link-Master, IP 20

KL6224 Busklemme, 10-Link-Master, IP 20

EPIxxxx, ERIxxxx 10-Link-Box-Module, IP 67

BECKHOFF New Automation Technology Technische Anderungen vorbehalten


http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_components_accessories/m8_ethercat.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_components_accessories/m8_power.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_box/ep6224.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat-box/epp6228.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat/el6224.htm
http://www.beckhoff.de/german/bus_terminal/kl6224.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_box/io_link_box.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_box/io_link_box.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_box/io_link_box.htm

10-Link Weitere 10-Link-Produkte finden Sie in der Systemiibersicht.

, e EP6228-0022: verfiigbar
1 Produktankiindigung EP6228-3032: voraussichtliche Markteinfiihrung im 3. Quartal 2018
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http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_components/system_io-link.htm
http://www.beckhoff.de/german/fieldbus_components/system_io-link.htm

