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. AS-Interface Anschaltmodul VBA-4E4A-G20-ZEJ/M3L-P9
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. AS-Interface Anschaltmodul VBA-4E4A-G20-ZEJ/M3L-P9

Technische Daten Funktion
Allgemeine Daten
Slave-Typ A/B-Slave Das AS-Interface-Anschaltmodul ist ein Feld-
AS-Interface-Spezifikation V3.0 modul mit 2 Sensoreingdngen und 2 elektro-
Erforderliche Master-Spezifikation >Va2.1 nischen Ausgangen zur Ansteuerung von
|L\J/|I‘_|'g|;|:e Number 5323772 For use in NFPA 79 Applications only DC-Rollenmotoren vom Typ Interroll EC310
Kompatible Rollenmotoren Interroll EC310, Rulmeca BL3 und Rulmeca BL3 oner kompatlbgl. .
Anzeigen/Bedienelemente Das kompakte Gehduse kann direkt in Trag-
LED FAULT Fehleranzeige; LED rot profilen oder Kabelkanélen montiert werden.
rot: Kommunikationsfehler bzw. Adresse ist 0 Der Anschluss an das AS-Interface-Netz und
rot blinkend: Uberlast Sensorversorgung oder Uberlast die Hilfsenergie erfolgt mittels Durchdrin-
Geschwindigkeitssignal oder externe Hilfsspannung Uy fehlt S
LED ERR Motorstérung; 2 LED gelb gungs_techmk Uber das AS-Interfac_‘je-FIachlfa-
LED PWR AS-Interface-Spannung; LED griin bel. Die schwenkbare Flachkabelfihrung wird
griin: Spannung OK werkzeuglos verriegelt. Die Sensoreingénge

griin blinkend: Adresse 0 oder Uberlast Sensorversorgung oder | ynd die Motorausgénge werden iber Kabel-
Uberlast Geschwindigkeitssignal oder externe Hilfsspannung abgange mit M8-Rundsteckverbindern ver-

U fehlt
LED AUX = sl 1 Upux; Dual-LED griin/rot bunden. Die Versorgung der Eingénge efolgt
griin: Spannung OK Uber AS-Interface. Die Motoren werden Uber
rot: Spannung verpolt die externe Hilfsspannung Uy versorgt.
::Eg IIL\IUSE fﬂ%’:ﬁx:;f%ig:{"gig%?gzn_']-r:ED gelb Der aktuelle Schaltzustand der Sensorein-
LED DIR Motordrehrichtung; LED gelb gange, das Anliegen der Versorgungsspan-
LED MOT Motor aktiv; 2 LED gelb nung der Motoren, der Betriebszustand der
Elektrische Daten Motoren (Stopp/Betrieb), die Drehrichtung
Hilfsspannung (Ausgang) Upux 18...30V DC PELV und das Setzen des Stoérungssignals durch
Bemessungsbetriebsspannung U, 26,5 ... 31,6 V aus AS-Interface einen Motor wird Uber LEDs angezeigt.
Bemessungsbetriebsstrom I8 <25 mA (ohne Sensoren) / max. 170 mA Uber AS-Interface-Datenbits kénnen die
Eingang R Motoren einzeln ein- bzw. ausgeschaltet, die
anahl/‘l’yp 2 Eingéange fiir 3-Drahtsensoren (PNP), DC Drehrichtung gedndert und die Motorge-
‘ersorgung aus AS-Interface . ) -
Strombelastbarkeit 100 mA , liberlast- und kurzschlussfest schwindigkeit gesteuert werden. Uber AS-
Eingangsstrom <6 mA (intern begrenzt) Interface-Parameter kénnen die Spannung
Schaltpunkt gemaB DIN EN 61131-2 far das Geschwindigkeitssignal und eine
0 (unbedampft) <0,5 mA separate Drehrichtung des Motors 2 gesteu-
1 (bedampft) >2,0 mA den
Signalverzégerung <1 ms (Eingang/AS-Interface) ert werden. . .
Eingangsfilter D Zum kontrollierten Besc[ﬂeunlgen und _Sto_p-
Ausgang pen der Motoren kann fir das Geschwindig-
Anzahl/Typ 2 Ausgénge fiir DC-Rollenmotoren (MOT1, MOT2) keitssignal eine Start-/Stopp-Rampe
Versorgung aus externer Hilfsspannung Uayx eingestellt werden. Die Zeitdauer der Rampe
i Sl i B h el g o e ist aus acht vorgegebenen Werten wahlbar
Uberlastschutz Schmelzsicherung , It = 53,7 A% und kann konfiguriert werden. Die so ausge-
Geschwindigkeitssignal Ug 0..10VDC . . . L .
Steuerung iiber Parameter P1:0 wéhlte Rampe wird nichtfliichtig gespeichert
Drehrichtungssignal Up Digitalausgang PNP und nach jedem Einschalten automatisch
low: hochohmig aktiviert. Die Rampe ist nicht wirksam, wenn
. high; 2 (Uayx - 2,5 V) im Leerlauf bei laufendem Motor das Drehrichtungssignal
Motorstorung OD'(ﬁ‘(';?rl]el':ne%algg g ?25 WA umgeschaltet wird. . Die Drehrichtungsum-
1 (Fehler) <25 pA kehr erfolgt also unmittelbar.
Hinweis:
Richtlinienkonformitét Die = Kommunikationsiiberwachung  des
Elektromagnetische Vertraglichkeit Moduls schaltet die Ausgénge ab, sobald fiir
Richtlinie 2014/30/EU EN 62026-2:2013 mehr als 40 ms keine AS-Interface-Kommuni-
biormenkonformitat kation mit dem Modul stattgefunden hat. Die
Schutzart EN 60529:2000 L ..
B Gl eI EN 62026-2:2013 Eingange IN1 und IN2 unterdricken Impulse,
Eingang EN 61131-2:2007 die kirzer als 2 ms sind. Eine Uberlastung
Stéraussendung EN 61000-6-4:2007 der Eingangsversorgung, eine Uberlastung &
AS-Interface EN 62026-2:2013 des Geschwindigkeitssignals oder das Fehlen &
Storfestigkeit EN 61000-6-2:2005, EN 61326-1:2006, EN 62026-2:2013 der externen Hilfsspannung wird an den AS- t(,"
Progr_ammlerhlnweuse Interface-Master gemeldet. Die Kommunika- §
Profil STAT tion iber AS-Interface bleibt bestehen ©
10-Code 7 . ~
ID-Code A g
ID1-Code 7 = &
ID2-Code 7 Zubehor S
Datenbit (Funktion tiber AS-Interface) Eingang Ausgang VBP-HH1-V3.0-KIT g
DO IN1 MOT1 Betrieb . N 2
D1 IN2 MOT?2 Betrieb AS-Interface Handheld mit Zubehor 3
D2 MOT1 Stérung MOT1/MOT2 Drehrichtung [
D3 MOT2 Stérung MOT1/MOT2 langsam VAZ-PK/G20-1M-V1-G g
Umgebungsbedingungen Adapterkabe| GZO'MOdUl/HandprOgram'
Umgebungstemperatur -25...70°C (-13... 158 °F) miergerét ‘E
Lagertemperatur -25...85°C (-13... 185 °F) =
Relative Luftfeuchtigkeit 85 % nicht kondensierend VAZ-G20-MH e
Klimatische Bedingungen Einsatz nur in Innenrdumen i 54
Einsatzhthe <2000 m tber NN Montageh|lfe §
Schock- und StoBfestigkeit 30 g, 11 ms in 6 Raumrichtungen 3 Schocks ‘;
Vibrationsfestigkeit 0,35mm/2g 10 ... 1000 Hz 3
Verschmutzungsgrad 2 3
Mechanische Daten g
Schutzart IP54 nach EN 60529 S
5
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. AS-Interface Anschaltmodul VBA-4E4A-G20-ZEJ/M3L-P9

Anschluss AS-Interface, AUX: Durchdringungstechnik
Flachkabel gelb/Flachkabel schwarz
Ein-/Ausgéange: M8-Rundsteckverbinder gem. EN 61076-2-104
Eingdnge: LFO04-GS1-A (4-polig, Buchsenkontakte, Schraub-
verriegelung, A-kodiert)
Gegenstecker: LM004-Gx1-A oder vergleichbar
Ausgénge: NF005-SS1-B (5-polig, Buchsenkontakte, Rastver-
riegelung, B-kodiert)
Gegenstecker: NM005-Sx1-B oder vergleichbar

Masse 3109

Befestigung 2 Befestigungslaschen mit Bohrung @ 8 mm

Kabelldnge im

Hinweis Die Flachkabelfiihrung ist fiir 100 Betatigungszyklen ausgelegt

Programmierhinweise
Parameterbit (programmierbar tiber AS-i)

P1 PO DO0/D1 Geschwindigkeitssignal Ug
schnell (D3=0) langsam (D3=1)
X X 0 <1V <1V
0 0 1 6,44V 3,96 V
0 1 1 7,26V 4,28V
1 0 1 85V 4,78V
1 1 1 10 V; Grundeinstellung 561V
Parameterbit (programmierbar tber AS-i)
P2 MOT1/MOT2 Drehrichtung
1 gleichlaufig; Grundeinstellung
0 gegenléufig; Drehrichtung MOT2 invertiert

Start-/Stopp-Rampe
8 Rampen konfigurierbar durch AS-Interface-Parameter/Datensequenz.

Steigung:

konstant, unabhangig von Endgeschwindigkeit.

Die Rampendauer definiert die Zeit von Stopp bis max. Geschwindigkeit (Ug = 10V) bzw. von
max. Geschwindigkeit bis Stopp. Bei geringerer Endgeschwindigkeit ist die Rampendauer ent-
sprechend kirzer.

Start-/Stopp-Rampe

Rampennr. Rampendauer (Stopp -> Vax bZW. Va5 -> Stopp)
0 keine Rampe (Grundeinstellung)

50 ms

100 ms

200 ms

300 ms

500 ms

1000 ms

1500 ms

NO O WN =

Rampen-Konfiguration:
nichtflichtig

Zeitfenster:

10 s nach Setzen von D-OUT=4

Haltezeit:
Daten/Parameter: 10 ms pro Schritt
Anzeige:
Konfigurationsmodus aktiviert: 2 LEDs MOT1 und MOT2 blinken
Schrit P2:0 D3:0-OUT D3:0-IN Bemerkung
t
1 3 4 X
2 1 4 X
3 6 4 X
4 3 4 X
5 1 4 X
6 6 4 11xx=C...F Konfigurationsmodus aktiviert
7 6 Rampennr. 11xx=C...F Rampennr. 0 ... 7 (s. 0.)
8 4 Rampennr. 10xx =8...B Rampennr. nichtfliichtig gespeichert
9 7 X Normalbetrieb

Fehlerbehandlung:

Tritt wahrend der Schritte 1 bis 6 ein Fehler in der definierten Sequenz der Parameter- bzw.
Datenwerte auf, so bleibt das Modul im Normalbetrieb.

Bei einem Fehler in den Schritten 7 oder 8 gibt das Modul den Wert D-IN = 01xx = 4...7 aus und
wartet, bis P = 7 und D-OUT = 0 gesetzt wird, bevor es in den Normalbetrieb zurtickféllt.

Falls bereits in Schritt 7 oder 8 P = 7 und D-OUT = 0 gesetzt ist, erfolgt der Wechsel in den Nor-
malbetrieb unmittelbar ohne die Ausgabe D-IN = 01xx = 4...7.

Die gespeicherte Rampe wird nicht verandert.
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