TWUIRC K

Opto sensor
sensor de modo convergente
Q45BB6CV4

Industrial
Automation

LED-Display = cable, PVC,2m
—LED YE

= grado de proteccion IP67
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M30 x 1,5

Designacion de tipo
N° de identificacion

Q45BB6CV4
3036837

Modo de funcionamiento

sensor de modo convergente

Tipo de luz rojo

Longitud de onda 680 nm
Distancia focal 100 mm
Temperatura ambiente -40... +70°C
Tension de servicio 10...30 VDC
Ondulacién residual <10 % U,
Corriente sin carga |, <50 mA

Proteccion cortocircuito

Proteccién contra polaridad inversa
Funcién de salida

Frecuencia de conmutacién
Retardo de la activacion

Disparo por sobrecarga

si

si

contacto de cierre, PNP/NPN
< 250 Hz

<100 ms

> 220 mA

Modelo

Medidas

Material de la carcasa

Lente

Conexién

Longitud del cable

Seccion transversal del cable
Grado de proteccion

MTTF

rectangular, Q45

56.4 x 44.5 x 87.6 mm

plastico, PBT

plastico, acrilico

cable, PVC

2m

4 x 0.34mm’

P67

67Afos segun SN 29500 (ed. 99) 40°C

Indicacion de la tension de servicio
Indicacién estado de conmutacion
Mensaje de error

Indicacion de exceso de ganancia

LED verde

LED amarillo

LED verde intermitente
LED rojo

= la sensibilidad se ajusta por medio del
potenciémetro

= Tension de servicio: 10...30 VCC
= salida de conmutacion bipolar

= posibilidad de ajuste con activacién
con o sin luz a través de interruptor se-
lector

Esquema de conexiones
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Principio de funcionamiento

En el sensor de modo convergente la lente se
encuentra ubicada en frente del diodo emisor
el cual emite un punto focal intenso y peque-
fio a una distancia definida del sensor. Asi co-
mo en el caso del sensor de modo difuso, se
evalua la luz reflejada por el objeto. El sensor
de modo convergente es ideal para la detec-
cion de objetos pequefios, marcas de colores,
aristas o control de posicionamiento de ob-
jetos transparentes. Los objetos deben estar
ubicados en el area de profundidad focal del
sensor. La profundidad focal se define como
el area frontal/posterior del punto focal dentro
de la cual el objeto puede ser detectado. En
base a la concentracion de la intensidad de la
luz en el punto focal, el sensor de modo con-
vergente detecta objetos con baja reflectivi-
dad.

curva de alcance
Alta ganancia en relacién con el alcance
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sensor de modo convergente 'nduﬂri?| i
utomation
Q45BB6CV4
Accesorios
Modelo N° de identi- Dibujo acotado
ficacion
SMB30A 3032723 escuadra de montaje, acero inoxidable, para sensores con
rosca de 30mm
SMB30FAM10 3011185 escuadra de montaje, acero inoxidable, para rosca de 30mm, s M
rosca M10 x 1,5 % \
SMB30SC 3052521 angulo de montaje, PBT negro, para rosca de 30 mm; con 4
tornillos M5 x 0,8
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