* 2014-04-11T07:53:57+02:00

Optosenzor

triangulaéni senzor se spinacim vystupem

Q50BVPQ

7

F\67,3\
I‘19,8

19,7
‘ 418
N LED
60 :%

15
25
) \115 52
03,4 |
i~
Typové oznaceni Q50BVPQ
Identifika¢ni ¢islo 3065286

Druh provozu

reflexni snima¢ s nastavitelnym zaclonénim popredi

a pozadi
Barva svétla Cervena
Vinova délka 685 nm
Rozsah 100...300 mm
Okolni teplota -10... +55°C
Napajeci napéti 12...30VDC
Proud naprazdno |, <70 mA
Vystupni funkce spinaci / rozpinaci, PNP
Frekvence spinani <7 Hz
Doba ustaleni <2s

Pouzdro kvadrové pouzdro, Q50
Rozméry 49.8 x 19.7 x 60 mm
Material pouzdra plast, ABS

Cogka plast, akrylat

Pfipojeni konektor

Stupen kryti P67

Indikace stavu vystupu LED Zluta

TWUIRC K

Industrial
Automation

= zaclonéni popredi a pozadi
= rozsah snimani 100...300 mm

= pripojeni konektorem M12x1, otocné o
90°

= napajeci napéti 12...30 VDC
= PNP spinaci vystup

= odezva vystupu 64 ms

Schéma zapojeni

¢

Funkéni princip

Funkce senzord Q50 je zaloZzena na optickém
triangulaénim principu. Vysilac a optika
vytvareji svételny paprsek, ktery je namifen
na objekt. Svételny paprsek se odrazi od
objektu, ¢ast odrazeného svétla pfitom
dopada na Cocky pfijimace a nasledné na
PSD element (Position Sensitive Device).
Vzdalenost objektu od vysilace odpovida
Uhlu, pod kterym svétlo dopada na pfijimaci
element. Tento Uhel zase udava, kde
odrazené svétlo dopadne na PSD pfijimag.
Mikroprocesor analyzuje a porovnava pozici
objektu s nastavenymi polohami a nastavuje
analogovy vystup na pfislusnou hodnotu.
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