RI360P0-EQR24MO-ELIU5X2-H1151

Enkoder bezkontaktowy w obudowie ze stali

Analogowe
Seria Premium

Dane techniczne

Typ
Nr katalogowy

RI360P0-EQR24MO0-ELIU5X2-H1151
1590977

Measuring principle
Max. Rotational Speed

Indukcyjnosc

12000 rpm

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-

Standaryzowana konstrukcja, ze stalo-
wym watkiem & 20 mm, L =50 mm i re-
duktorem & 20 mm

nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej

nierdzewnej —

Cechy charakterystyczne

m Wytrzymata, kompaktowa obudowa

m Powierzchnia aktywna, tworzywa sztuczne
PA12-GF30

m Obudowa, stal nierdzewna V4A (1.4404)

m Wskazanie stanu za pomocg diody LED

m Wskazanie zakresu pomiarowego za pomo-
cg diod LED

m Odpornosc¢ na zaktécenia elektromagne-
tyczne

m Zakres pomiarowy ustawiany za pomoca
funkcji Easy Teach

m Sygnat wyjsciowy ustawiany za pomoca
funkcji Easy Teach

m Rozdzielczos¢ 16-bitowa

m 15...30 VDC

m 0...10 Voraz 4...20 mA

m 5-pinowe ztgcze meskie M12 x 1

Schemat podtaczenia

_1BN +

)

nia watka (promieniowy/osiowy) zasady pomiaru ext. teach
Rozdzielczo$¢ 16 bitéw 2 WH
Zakres pomiarowy 0...360 ° 3

. . 3BU 1BN
Odlegtosé nominalna 1.5 mm
Dokfadnos¢ powtarzalnosci < 0.01 % petnej skali >@Y 4EBK
Btad liniowosci < 0.05 %p.s.
D <+ 0.004 %/K . .

ryft temperaturowy 0.004 %/ Zasada dziatania
Temperatura pracy -25...485 °C
. . Indukcyjne czujniki kagta funkcjonujg
Napigcie zasilania 15...30 VDC na zasadzie obwodu rezonansowego
Tetnienie szczatkowe <10 % U, §kia§ajacego sie z elg’mentu ‘pozycjonujacego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest

Napiecie testowe izolac;ji <0.5kVv proporcjonalny do odchylenia kagtowego

. . . elementu pozycjonujgcego. Wytrzymate
Zabezpieczenie przed zwarciem tak czujniki dziatajg bezkontaktowo, dzieki czemu

Ochrona przed przerwg w obwodzie/od-
wrotng polaryzacjg

tak / tak (napiecie zasilania)

Typ wyjscia

Absolutny, jednoobrotowy

Rozdzielczos¢ jednoobrotowa

16 Bit

Funkcja wyjscia

5-stykowe, Wyjscie analogowe

Napiecie wyjsciowe

0..10 V

nie zuzywaja sie i nie wymagajg specjalnych
zabiegéw konserwujacych. Ponadto
charakteryzujg sie doskonatg powtarzalnoscia,
rozdzielczoscig i liniowoscig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odpornosc na
pola elektromagnetyczne DC i AC.
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Dane techniczne A B
uvi | " Himal
wyjscie pragdowe 4...20 mA
Y] pra 104 | 50
Diagnostic Element pozycjonujacy poza zakresem
detekgji: Sygnat wyjsciowy 24mA lub
11V
Rezystancja obcigzenia wyjscia napiecio- = 4.7 kQ
wego
0+ - 4
Rezystancja obcigzenia, wyjscie prgdowe < 0.4 kQ : :
Predkos$¢ prébkowania 5000 Hz N B
Pobér pradu <50 mA
Wykonanie EQR24
Wymiary 81x78 x24 mm
Flange type Flange without mounting element
Shaft Type Hollow shaft
Srednica oski D [mm] 6
6.35
9.525
10
12
12.7
14
15.875
19.05
20
Materiat obudowy Stal nierdzewna/tworzywo sztuczne,
1.4404 (AISI 316L)/PA12-GF30
Potaczenie elektryczne Zigcza, M12 x 1
Odpornosc¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)

Odpornosc¢ na wibracje (EN 60068-2-6) 20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

Odpornosc¢ na uderzenia (EN 100 g; 11 ms % sinus; 3 x kazdy; 3 osie

60068-2-27)

Odpornosc¢ na ciggte uderzenia (EN 40 g; 6 ms %2 sinus; 4000 x kazdy; 3 osie

60068-2-29)

Klasa ochrony IP68 / IP69K

MTTF 138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

Wskaznik napiecia zasilania LED, zielony

Wskaznik zakresu pomiarowego LED, zétta, zotta migajaca

W zestawie Adapter MT-QR24
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Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

M4 x0.5x7.5

Szeroki zakres akcesoriéw montazowych
utatwiajgcych dostosowanie do réznych
srednic watka. W oparciu o zasade
oddziatywania obwodow RLC, czujnik dziata
catkowicie bezkontaktowo i jest odporny

na namagnesowane opitki metali czy inne
zaktocenia. Btedna instalacja jest praktycznie
niemozliwa.

Na sasiednim rysunku znajdujg sie dwa
komponenty, czujnik i element pozycyjny.
Opcja montazowa A:

Na poczatku nalezy potaczy¢ element
pozycjonujacy z obracajacym sie watkiem.
Kolejnym krokiem jest umieszczenie enkodera
nad obracajgcym sie elementem. Uzyskuje
sie w ten sposéb zwarte i bezpieczne
rozwigzanie.

Opcja montazowa B:

Umiesci¢ enkoder na tylnej czesci watka i
przymocowac go do maszyny. Nastepnie
element pozycjonujacy za pomocg uchwytu
zamontowaé na watku.

Opcja montazowa C:

Jezeli element pozycjonujacy jest przykrecony
do maszyny obrotowej a nie na watku, nalezy
pierw zainstalowac¢ zaslepke RA8-QR24.
Nalezy zainstalowac¢ uchwyt. Nastepnie
zamontowac enkoder przy pomocy trzech
otworéw montazowych.

Rozdzielenie czujnika od elementu
pozycyjnego zapobiega przenoszeniu sie
pradéw kompensacyjnych lub destrukcyjnych
obcigzen mechanicznych poprzez watek

na czujnik. Ponadto instalacja enkodera
pozostaje niezagrozona przez caty okres
pracy.

Akcesoria znajdujgce sie w zestawie utatwiajg
montaz enkodera i elementu pozycjonujgce
w optymalnej odlegtosci od siebie nawzajem.
Diody LED wskazujg stan przetaczania.
Opcjonalnie mozna wykorzystaé¢ ekrany,
ktére sg dotgczone do akcesoridéw, w celu
zwiekszenia odlegtosci miedzy elementem
pozycjonujgcym a czujnikiem.

Wskazanie stanu za pomoca diody LED
zielony ciagty:

Czujnik pracuje

z6Mty ciagtly:

Element pozycjonujacy osiagnat koniec
zakresu pomiarowego. Jest to sygnalizowane
przez stabszy sygnat.

z6ita migajgca:

Element pozycjonujgcy poza zakresem
pomiarowym.

wyl.:

Element pozycjonujacy jest w zakresie
pomiarowym
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Indywidualna parametryzacja (nauka z elementem pozycjonujacym)

Mostek z wejsciem
uczacym pin 5 (szary)

Masa Pin 3 (nieb.)

Ub Pin1 (BN)

LED

2s

Wartos¢ startowa

Wartos$é kohcowa

Dioda LED stanu miga, a
nastepnie po 2 s Swieci
w sposob staty

10s Rotacja CCW i Rotacja CW i powrét do Po 10 sek. dioda LED
powr6t do ostatniej ostatniej wprowadzonej stanu szybko miga przez
wprowadzonej wartosci wartosci 2 sek.

15s - Ustawienia fabryczne po 15 sek. diody LED

(360°, w prawo)

stanu i zasilania migajg
na zmiane

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 5 w stanie bezpotencja#owym.
Parametryzacja ustawien (nauka bez elementu pozycjonujgcego)

Mostek z wejsciem
uczacym pin 5 (szary)

Masa Pin 3 (nieb.)

Ub Pin 1 (brgz.)

LED

2s

Aktywowac tryb
wyboru sygnatu
wyjsciowego (na 10 s)

Aktywowac tryb ustawien
(na 10 s)

Dioda LED stanu $wieci
stale, po 2 sek. miga

10s obroty przeciwne do obroty zgodne z kierunkiem | Po 10 sek. dioda LED
kierunku wskazowek wskazowek zegara stanu szybko miga przez
zegara 2 sek.

15s Ustawienia fabryczne Po 15 sek. diody

(360°, w prawo)

LED zasilania i stanu
réwnoczesnie szybko
migaja

Konfiguracja wyjscia

Masa Pin 3 (nieb.)

Dioda LED stanu

Tryb ustawien / zakres

lout: 4...20 mA Nacisnij raz 1 x migniecie
| out: 0...20 mA Nacis$nij dwa razy 2 X migniecie
Uout: 0...10 V Nacisnij trzy razy 3 x migniecie
Uout: 0...5V Nacisnij cztery razy 4 x migniecie
Uout: 0,5 V/4,5V Nacisnij piec razy 5 x mignigcie

Ub Pin 1 (braz.)

Dioda LED stanu

katowy

45° Nacisnij raz 1 x migniecie
60° Nacisnij dwa razy 2 x migniecie
90° Nacisnij trzy razy 3 X migniecie
180° Nacisnij cztery razy 4 x migniecie
270° Nacisnij pie¢ razy 5 x migniecie

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 5 w stanie bezpotencja#owym.

Akcesoria

PE1-EQR24

83.2
@52

242 _lb
1
RA1-EQR24
320
2
228 44
9 “too
° —
RA4-EQR24
310
2
®28 44
9 “Toog
? —
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Element pozycjonujacy z ringiem
zaciskowym ze stali nierdzewnej bez
pierscienia adaptera

1593019

Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 20 mm

1593023

Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 10 mm

M5-QR24

RA3-EQR24
212
28
224
RA5-EQR24
26
28
24

“toag

“Toog

1590965
Pierscien zabezpieczajacy z
tworzywa sztucznego do enkoderow
RI-EQR24

1593020

Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 12 mm

100000375

Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 6 mm
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RA8-EQR24 100000289 SP1-EQR24 1590979
2 Ztacze ze stali nierdzewnej do opcji Tabliczka @ 74 mm, stal nierdzewna
28 4 montazu C
9 “tog
° —
SP5-QR24 100003689

Ptyta ochronna @ 74 mm, plastikowa

3 x120° (=360°)

Akcesoria
Rysunek wymiarowy Typ Nr katalogowy
RKSV4.5T-5/TXL 6625397
Mi2x1 2514
eﬁm —é
Akcesoria
Rysunek wymiarowy Typ Nr katalogowy
TX1-Q20L60 6967114 Adapter uczacy dla enkoderéw

indukcyjnych, czujnikow
przemieszczenia liniowego i kagtowego
oraz czujnikéw ultradzwigkowych i
pojemnosciowych
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