BIM-UNC-ANG6X-0.3-RS4
Czujnik magneto-indukcyjny — dla cylindrow pneumatycznych
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Cechy charakterystyczne

m Bez akcesoriow montazowych dla cylindréw
z rowkiem typu SMC C

m Mozliwy prosty montaz jedng rekg

m Stabilny montaz

m Czujnik magneto-indukcyjny

m 3-przewodowy DC, 11...30 V DC

m Styk NO, wyjscie NPN

m Krétki przewdd ze ztgczem meskim M12 x 1

Dane techniczne

Typ BIM-UNC-AN6X-0.3-RS4
Nr katalogowy 100003140
Predko$¢ przesuwu <3 m/s
Powtarzalnosé <+0.1mm
Dryft temperaturowy <0.3mm
Histereza <1mm
Temperatura pracy -25...470 °C
Napiecie zasilania 11...30 VDC
Tetnienie szczatkowe <10 % U,
Nominalny prad zasilania DC <100 mA
Prad bez obcigzenia <15 mA
Prad szczatkowy <0.1mA
Napiecie testowe izolacji <0.5kV

Zabezpieczenie przed zwarciem

tak / Cykliczne

Spadek napiecia przy .

<18V

Ochrona przed przerwg w obwodzie/od-
wrotng polaryzacjg

tak / Catkowite

Funkcja wyjscia

3-przewodowy, Styk NO, NPN

Czestotliwos¢ przetgczania

0.3 kHz

Wykonanie

Wymiary

Prostopadtoscienny, UNC
22x4x4.6 mm

Materiat obudowy

Tworzywo sztuczne, PP-GF20

Materiat powierzchni aktywnej

tworzywo sztuczne, PP-GF20

Moment dokrecajacy sruby mocujacej

0.1 Nm

Potaczenie elektryczne

Przewod ze ztgczem, M12 x 1

Typ przewodu

@ 2 mm, Szary, LifoY-11Y, PUR, 0.3 m

Przekroj przewodu

3x0.08 mm’
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Zasada dziafania

Czujniki magneto-indukcyjne sg aktywowane
przez pola magnetyczne i sg szczegdlnie
dedykowane do detekcji pozycji ttoka

w cylindrach. Ze wzgledu na fakt, iz

pola magnetyczne przenikajg metale
diamagnetyczne, czujniki wykrywaja przez
aluminiowa $cianke obecnos$¢ magnesu
trwatego zamontowanego na ttoku.
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Dane techniczne mounted in plastic nut/ in air
b lelmAl 50y 24v 12v
linka 40 x0.05 mm 100 7
Odporno$¢ na wibracje 55 Hz (1 mm) 75 E ‘.‘
Odpornosc¢ na uderzenia 30 g (11 ms) 50
Klasa ochrony IP67 25 !
MTTF 2283 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed. 2 5 \ s
99) 40 °C 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
T[°C]
Montaz na nastepujacych profilach
mounted in metal nut
Obudowa cylindryczna # b le[mA] 30V 24V 12V
; . 100 =
Wskaznik stanu przetgczenia LED, zétta H
W zestawie zacisk kablowy 73 3
50 -
25

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
T[°C]

Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

Czujnik jest zamontowany w bocznej czesci
rowka. W przypadku obrotu $ruby w prawo
wysuwa sie z gwintu i wypycha czujnik do
gory w strone wktadki. Dzigki temu czujnik
zostaje zamocowany w miejscu. Obrécenie
Sruby o ¢wiartke za pomoca srubokreta
ptaskiego wystarcza, aby dokreci¢ i zapobiec
drganiu czujnika. Moment dokrecania 0,1 Nm
wystarcza do bezpiecznego montazu i nie
grozi uszkodzeniem czujnika. W zestawie
znajduje sie zacisk kablowy. Umozliwia
bezproblemowe prowadzenie kabla w

rowku i zapewnia mozliwie najlepsze jego
zamocowanie. Odpowiednie akcesoria do
montazu na innych typach cylindréw nalezy
zamawiac osobno.
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